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4-Q-DC Servoverstarker

Mit 4-Quadranten DC Servoverstirkern kdnnen biirsten-
behaftete Gleichstrommotoren in beiden Drehrichtungen
beschleunigt und gebremst werden. Die Endstufen werden
linear oder getaktet angesteuert.

4-Quadranten-Betrieb
— Kontrollierter Beschleunigungs- n
e "

und Bremsbetrieb in beiden
Drehrichtungen (alle 4
Quadranten) >
M
V) &
Qi Qv
Betriebsarten
Stellerbetrieb
Dem Motor wird eine geregelte
Spannung zugefulhrt, die dem
angelegten Drehzahlsollwert

proportional ist. Lastdnderungen
werden nicht kompensiert.

Sollwert

IxXR Kompensation
Wie Stellerbetrieb, zusatzlich Sollwert #_
werden jedoch Lastanderungen
kompensiert. Geeignet fur
durchschnittliche Anspriiche

an die Drehzahlkonstanz.

Encoder -
Drehzahlregelung Sollwert #
Der Drehzahlregler vergleicht
das digitale Geschwindigkeits-
signal des Encoders mit dem
Sollwert. Bei einer Abweichung
wird die Drehzahl dynamisch
nachgeregelt. Sehr gute Rege-
lung mit hoher Lebensdauer.

DC-Tacho -
Drehzahlregelung Sollwert
Klassische Drehzahlregelung
mittels analoger Istwerterfas-
sung. Hohe Drehzahldynamik
madglich.

Stromregelung

Der Stromregler halt den Soliwert } E-@
Motorstrom (Drehmoment)

konstant auf den vorgege- m

benen Sollwert. Fur Anwen- EI

dungen mit einem Uberge-

ordneten Lageregler.

Details zu den Steuerungen finden Sie im Katalog und
unter shop.maxonmotor.com

LSC 30/2
4-Q-DC Servoverstarker

Der LSC 30/2 (Linearer Servo Controller) ist ein linearer 4-Quad-
ranten-Servoverstérker zur Ansteuerung von permanentmagnet-
erregten Gleichstrommotoren bis ca. 50 Watt.

4-Q-Betrieb
Geregelter Betrieb beim Beschleunigen und Bremsen in beide
Drehrichtungen.

Lineare Endstufe
Gut geeignet fur kleine Leistungen, geringere Stdrausstrahlung,
keine Motordrossel erforderlich.

Betriebsarten

IXR-Kompensation, Stellerbetrieb, Encoder-Drehzahlregelung,
DC-Tacho-Drehzahlregelung oder Stromregelung mit Schalter
von aussen einstellbar.

Bauart
Robustes Metallgehduse mit variablen Einbaumdglichkeiten auf
Montageplatte oder 19“-Rack.

Sollwertvorgabe
Uber externes Potentiometer, externe Sollwertspannung oder
mittels internem Potentiometer.

Einfache Inbetriebnahme
Trennbare Schraubklemmen, einfacher Abgleich mit Potentiome-
ter, robust ausgelegter Pl-Regler.

Sehr gutes Preis-/Leistungsverhiltnis

Preiswerter 4-Q-DC Servoverstarker abgestimmt auf permanent-
magneterregte DC-Kleinmotoren.

Elektrische Daten LSC 30/2

Betriebsspannung V. 12-30VDC
Max. Ausgangsspannung Ve =5V
Max. Ausgangsstrom |, 2A
Ausgangsstrom dauernd I, 2A
Mechanische Daten

Gewicht ca.330¢g
Abmessungen (L x B x H) 103 x 100 x 34 mm
Befestigung Flansch fur M4-Schrauben
Bestellnummer

250521 LSC 30/2 4-Q-DC Servoverstarker im Modulgeh&use

ADS 50/5, ADS 50/10
4-Q-DC Servoverstarker

145391 201583

Der ADS (Analogue DC Servoamplifier) ist ein leistungsstarker
pulsweitenmodulierter (PWM) Servoverstéarker zur Ansteuerung
von permanentmagneterregten Gleichsrommotoren von 10 bis
500 Watt. Ausfiihrung im Modulgehéuse als Standard und Power
Version.

Getaktete Endstufe
Geeignet fur die Ansteuerung von kleinen und grossen Leistun-
gen. 95% Wirkungsgrad dank aktueller MOSFET Technologie.

Betriebsarten

IXR-Kompensation, Encoder-Drehzahlregelung, DC-Tacho-
Drehzahlregelung oder Stromregelung mit Schalter von aussen
einstellbar.

Bauart
Robustes Metallgehduse in Modulform mit vielen Befestigungs-
moglichkeiten.

Ausgezeichnete Regeleigenschaften
Stabiles Drehzahlverhalten bei Sollwert- und Stérgréssen-
anderungen, schneller Stromregler.

Schutzschaltung
Gegen Uberstrom, Ubertemperatur und Kurzschluss der Motor-
leitungen geschutzt.

Sollwertvorgabe
Externes Potentiometer oder externe Sollwertspannung.

Elektrische Daten ADS 50/5 ADS 50/10
Betriebsspannung V.. 12-50VDC 12-50 VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9 x Vg, 0.9xV,,
Max. Ausgangsstrom | 10A 20A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A 10A
Mechanische Daten _
Gewicht ca.400g ca.400 g

Abmessungen (LxBxH) 180x103x26 mm  180x103x26 mm

Befestigung Flansch fir M4-Schrauben

Bestellnummern

145391 ADS 50/5 4-Q-DC Servoverstérker Standard Version im
Modulgeh&use

201583 ADS 50/10 4-Q-DC Servoverstarker Power Version im
Modulgeh&use

ADS E 50/5, ADS _E 50/10
4-Q-DC Servoverstarker

168049

Der ADS_E (Analogue DC Servoamplifier) ist ein leistungs-
starker pulsweitenmodulierter (PWM) Servoverstarker zur An-
steuerung von permanentmagneterregten Gleichsrommotoren
von 10 bis 500 Watt. Ausfiihrung im Europakartenformat als Stan-
dard und Power Version.

Getaktete Endstufe
Geeignet fir die Ansteuerung von kleinen und grossen Leistun-
gen. 95% Wirkungsgrad dank aktueller MOSFET Technologie.

Betriebsarten

IXR-Kompensation, Encoder-Drehzahlregelung, DC-Tacho
Drehzahlregelung oder Stromregelung mit Schalter von aussen
einstellbar.

Bauart
Standardisierte Europakartenversion (mit Zubehor) fiir den Ein-
bau in ein 19”-Rack oder in ein Steckkartensystem.

Ausgezeichnete Regeleigenschaften
Stabiles Drehzahlverhalten bei Sollwert- und Stérgréssen-
anderungen, schneller Stromregler.

Schutzschaltung
Gegen Uberstrom, Ubertemperatur und Kurzschluss der Motor-
leitungen geschutzt.

Sollwertvorgabe
Externes Potentiometer oder externe Sollwertspannung.

Elektrische Daten ADS_E 50/5 ADS_E 50/10

Betriebsspannung V 12-50 VDC 12-50VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9 x V, 0.9xV,
Max. Ausgangsstrom | 10A 20A
Ausgangsstrom dauernd |, 5A 10A
Mechanische Daten _
Gewicht ca.175g ca.410 g
Abmessungen (LxBxH) 160x100x16 mm  160x100x30.5 mm

Befestigung Rack-Einbau

Bestellnummern

166143 ADS_E 50/5 4-Q-DC Servoverstarker Standard Version im
Europakartenformat

168049 ADS_E 50/10 4-Q-DC Servoverstarker Power Version im
Europakartenformat

235811 DSR 70/30 Brems-Chopper

167850 Frontplatte 3HE, 5TE zu ADS_E 50/5
168910 Frontplatte 3HE, 7TE zu ADS_E 50/10
166873 Ruckwandplatine mit Schraubklemmen
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1-Quadrant EC Verstarker
sensorlose EC-Motoren

1-Quadrant-EC Verstédrker dienen zur Ansteuerung von elek-
tronisch kommutierten (biirstenlosen) Gleichstrommotoren. Bei
sensorlosen Varianten wird die aktuelle Rotorlage mit Hilfe der
Gegen-EMK des Motors ausgewertet. Daher sind keine Rotor-
lagegeber (Hall-Sensoren) erforderlich.

1-Quadrant-Betrieb

Nur Motorbetrieb (Quadrant |
und Quadrant Ill)

— Drehrichtungsumkehr durch
digitales Signal

"c'm Ql
i

QIII%

Die Rotorlage wird tber

den Verlauf der induzierten
Spannung ermittelt. Die
Elektronik wertet den Null-
durchgang der induzierten
Spannung aus und kommu-
tiert den Motorstrom nach
einer drehzahlabh&ngigen
Pause. Fir kleine Drehzahlen
und prazisere Regelungen sind

aber Verstarker mit Hall-Sensor-

i |
|
Auswertung zu bevorzugen.

Betriebsart

Drehzahlregler
Der Drehzahlregler vergleicht Sollwert
die aktuelle Kommutierungs-
frequenz mit dem Sollwert.

Bei einer Abweichung wird

die Drehzahl nachgeregelt.
Gute Regelung ab einer ent-
sprechenden Mindestdrehzahl.

Details zu den Steuerungen finden Sie im Katalog und
unter shop.maxonmotor.com

DECS 50/5
1-Q-EC Verstarker, sensorlos

Der DECS (Digital EC Controller Sensorless) ist ein 1-Quadrant-
Verstarker zur Ansteuerung von sensorlosen EC-Motoren bis zu
einer maximalen Leistung von 250 Watt.

Regelung sensorloser EC-Motoren

Mit Hilfe der Gegen-EMK wird die aktuelle Rotorlage ausge-
wertet und die Phasen entsprechend angesteuert. Diverse Start-
sequenzen mit unterschiedlichem Anlaufverhalten sind wahlbar.

Betriebsarten
Digitale Drehzahlregelung mit einstellbarer Drehzahlregelver-
stéarkung.

Flexibel

Grosser Eingangsspannungsbereich 10—50 VDC. Fir den Motor-
anschluss sind sowohl trennbare Schraubklemmen als auch ein
Flexprint-Stecker passend zu maxon-Flachmotoren vorgesehen.

Kleine Bauform
Offene und kompakte Elektronik-Platine. Einfache Befestigung
Uber 6-kant Distanzbolzen mit Innengewinde.

Umfassende Funktionalitat

Die Drehrichtung kann Uber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle lasst sich freischalten oder wahlweise abbrem-
sen. Uber den Drehzahlmonitor-Ausgang kann die Drehzahl
Uberwacht werden. Verschiedene Schutzfunktionen sichern
Motor und Verstarker. Betriebszustandsanzeige mit griiner und
roter LED.

Flexible Sollwertvorgabe

Sollwertvorgabe entweder durch internes Potentiometer oder
durch externe analoge Spannung. Verschiedene Drehzahl-
bereiche iber DIP-Schalter wahlbar.

Betriebsspannung V.. 10-50 VDC
Max. Ausgangsspannung 0.8 xV,
Max. Ausgangsstrom | 8A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A
Gewicht ca.40g
Abmessungen (L x B x H) 73.4 x 50.8 x 21 mm

Befestigung
Bestellnummer
343253 DECS 50/5 1-Q-EC Verstarker, sensorlos

4 Distanzbolzen 6-kant M3 mit Innengewinde

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper

1-Quadrant EC Verstarker
EC-Motoren mit Hall-Sensoren

1-Quadrant-EC Verstdrker dienen zur Ansteuerung von elek-
tronisch kommutierten (blirstenlosen) Gleichstrommotoren. Zur
Auswertung der Rotorlage sind EC-Motoren mit Rotorlagegeber
(Hall-Sensoren) erforderlich.

1-Quadrant-Betrieb

— Nur Motorbetrieb (Quadrant | n
und Quadrant IIl) GII Q |
M

— Drehrichtungsumkehr durch
digitales Signal

9
Q il

Drehzahlsteller (ungeregelt)

Dem Motor wird eine Spannung
zugeflhrt, die dem angelegten Sollwert
Drehzahlsollwert proportional

ist. Lastdnderungen werden

nicht kompensiert.

Hall-Sensor Drehzahlregler
Der Drehzahlregler vergleicht
das digitale Geschwindigkeits-
signal der Hall-Sensoren mit
dem Sollwert. Bei einer
Abweichung wird die Drehzahl
dynamisch nachgeregelt. Gute
Regelung ab einer entsprech-
enden Mindestdrehzahl.

Sollwert

Stromregelung |
Der Stromregler hélt den Sollwert +
Motorstrom (Drehmoment)
konstant auf dem vorgege-
benen Sollwert. Fir Anwen-
dungen mit mittleren Anforder-
ungen an die Dynamik.

Istwert

Details zu den Steuerungen finden Sie im Katalog und
unter shop.maxonmotor.com

DEC 24/1
1-Q-EC Verstarker

Der DEC 24/1 (Digital EC Controller) ist ein 1-Quadrant-
Verstéarker zur Ansteuerung von EC-Motoren mit Hall-Sensoren
bis zu einer maximalen Leistung von 24 Watt.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler oder Drehzahlstellerbetrieb sind tiber
eine Steckbriicke wahlbar.

Flexibel

Grosser Eingangsspannungsbereich 5 — 24 VDC. Verschiedene
Adapterplatinen erlauben den Betrieb unterschiedlicher maxon-
EC-Kleinstmotoren.

Kleine Bauform
Offene und kompakte Elektronik-Platine. Einfache Befestigung
Uber 6-kant Distanzbolzen mit Innengewinde.

Umfassende Funktionalitat

Die Drehrichtung kann tber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle l&sst sich freischalten oder wahlweise abbrem-
sen. Einstellbare Maximalstrom-Begrenzung. Betriebszustands-
anzeige mit griiner LED.

Flexible Sollwertvorgabe

Sollwertvorgabe entweder durch internes Potentiometer oder
durch externe analoge Spannung. Verschiedene Drehzahlberei-
che tber Steckbriicken wahlbar.

318305 381510 249630 249631 249632
Elektrische Daten DEC 24/1
Betriebsspannung V. 5-24VDC
Max. Ausgangsspannung Ve
Max. Ausgangsstrom | 2A
Ausgangsstrom dauernd |, 1A
Mechanische Daten
Gewicht ca.20g
Abmessungen (L x B x H) 57 x 36 x 24 mm

Befestigung
Bestellnummern

318305 DEC 24/1 1-Q-EC Verstarker mit FPC RM 0.5 mm
381510 DEC 24/1 1-Q-EC Verstarker mit FPC RM 0.5 mm
249630 DEC 24/1 1-Q-EC Verstarker mit FPC RM 1.0 mm
249631 DEC 24/1 1-Q-EC Verstarker mit Stiftwanne RM 2.5 mm
249632 DEC 24/1 1-Q-EC Verstarker mit Schraubkl. RM 2.54 mm

4 Distanzbolzen 6-kant M3 mit Innengewinde

maxon motor
driven by precision




DEC Module 24/2
1-Q-EC Verstarker

Das DEC Module 24/2 (Digital EC Controller) ist ein 1-Quadrant-
Verstéarker Modul zur Ansteuerung von EC-Motoren mit Hall-Sen-
soren bis zu einer maximalen Leistung von 48 Watt.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler oder Drehzahlstellerbetrieb sind tiber
Logiksignale wahlbar.

Sehr gutes Preis-/Leistungsverhéltnis
Preiswerter 1-Q-EC Verstérker optimal fur OEM Anwendung
im Kleingeratebau.

OEM Module

Offenes und miniaturisiertes Elektronikmodul. Besonders geeig-
net flr den Einbau auf ein Motherboard mittels Stiftleistenstecker
im Standard 2.54 mm Raster.

Funktionalitat

Die Drehrichtung kann tber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle |&sst sich freischalten. Einstellbare Maximal-
strom-Begrenzung. Sollwertvorgabe durch externe analoge
Spannung.

Schutzbeschaltung )
Die Endstufe ist gegen thermische Uberlastung und die Steuer-
eingénge gegen Uberspannung geschutzt.

Elektrische Daten DEC Module 24/2

Betriebsspannung V. 8-24VDC
Max. Ausgangsspannung Ve
Max. Ausgangsstrom | 3A
Ausgangsstrom dauernd I, 2A
Gewicht ca.4g
Abmessungen (L x B x H) 24.2 x 20.38 x 12.7 mm

Befestigung steckbar in Buchsenleiste RM 2.54 mm
Bestellnummern

367661 DEC Module 24/2 1-Q-EC Verstéarker

370652 DEC Module Eva-Board

DEC 24/3
1-Q-EC Verstarker

336286

336287

Der DEC 24/3 (Digital EC Controller) ist ein 1-Quadrant-

Verstarker zur Ansteuerung von EC-Motoren mit Hall-Sensoren

bis zu einer maximalen Leistung von 72 Watt.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler oder Drehzahlstellerbetrieb sind tiber
DIP-Schalter wéhlbar.

Flexibel

Grosser Eingangsspannungsbereich 5—24 VDC.

Zwei Verstarker Varianten erlauben den direkten Anschluss
unterschiedlicher maxon-EC-Motoren.

Kleine Bauform
Offene und kompakte Elektronik-Platine. Einfache Befestigung
Uber 6-kant Distanzbolzen mit Innengewinde.

Umfassende Funktionalitat

Die Drehrichtung kann tber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle |&sst sich freischalten oder wahlweise abbrem-
sen. Einstellbare Maximalstrom-Begrenzung. Betriebszustands-
anzeige mit grtiner LED.

Flexible Sollwertvorgabe

Sollwertvorgabe entweder durch internes Potentiometer oder
durch externe analoge Spannung. Verschiedene Drehzahl-
bereiche tiber DIP-Schalter wéhlbar.

Elektrische Daten DEC 24/3

Betriebsspannung V.. 5-24VDC
Max. Ausgangsspannung Ve
Max. Ausgangsstrom | 6 A
Ausgangsstrom dauernd I, 3A
Mechanische Daten

Gewicht ca.28g
Abmessungen (L x B x H) 65 x 58 x 18 mm

Befestigung
Bestellnummern

336286 DEC 24/3 1-Q-EC Verstarker mit Stiftwanne RM 2.5 mm
336287 DEC 24/3 1-Q-EC Verstarker mit FPC RM 1.0 mm

4 Distanzbolzen 6-kant M3 mit Innengewinde

DEC Module 50/5

1-Q-EC Verstarker

Das DEC Module 50/5 (Digital EC Controller) ist ein 1-Quadrant-
Verstarker Modul zur Ansteuerung von EC-Motoren mit Hall-Sen-
soren bis zu einer maximalen Leistung von 250 Watt.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler oder Drehzahlstellerbetrieb sind tiber
Logiksignale wéahlbar.

Sehr gutes Preis-/Leistungsverhaltnis
Preiswerter 1-Q-EC Verstérker optimal fir OEM Anwendung im
Kleingeratebau.

OEM Module

Offenes und miniaturisiertes Elektronikmodul. Besonders ge-
eignet fur den Einbau auf ein Motherboard mittels Stiftleisten-
stecker im Standard 2.54 mm Raster.

Funktionalitat

Die Drehrichtung kann tber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle l&sst sich freischalten. Einstellbare Maximal-
strom-Begrenzung. Drehzahl-Sollwertvorgabe durch externe
analoge Spannung. Uber den Drehzahlmonitor-Ausgang kann
die Drehzahl iiberwacht werden. Betriebszustandsanzeige uber
den «Ready»-Ausgang.

Schutzbeschaltung )
Die Endstufe ist gegen thermische Uberlastung und die Steuer-
eingange gegen Uberspannung geschutzt.

Elektrische Daten DEC Module 50/5

Betriebsspannung V. 6-50VDC
Max. Ausgangsspannung 0.95 x V.
Max. Ausgangsstrom | 10 A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A
Gewicht ca.9g
Abmessungen (L x B x H) 43.18 x 27.94 x 12.7 mm

Befestigung steckbar in Buchsenleiste RM 2.54 mm
Bestellnummer

380200 DEC Module 50/5 1-Q-EC Verstarker

370652 DEC Module Eva-Board

DEC 50/5
1-Q-EC Verstarker

Der DEC 50/5 (Digital EC Controller) ist ein 1-Quadrant-

Verstéarker zur Ansteuerung von EC-Motoren mit Hall-Sensoren

bis zu einer maximalen Leistung von 250 Watt.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler, Drehzahlsteller oder Stromregler Gber
DIP-Schalter wahlbar.

Kleine Bauform
Robustes und kompaktes Metallgehduse in Modulform bietet
diverse Befestigungsmdglichkeiten.

Einfache Inbetriebnahme
Steckbare Anschlussklemmen, keine aufwéandige Abstimmung
notig.

Umfassende Funktionalitat

Die Drehrichtung kann tber ein Logiksignal vorgegeben werden.
Die Motorwelle lasst sich freischalten oder wahlweise abbrem-
sen. Einstellbare Maximalstrom-Begrenzung. Betriebszustands-
anzeige mit roter und gruner LED.

Flexible Sollwertvorgabe

Sollwertvorgabe entweder durch internes Potentiometer oder
durch externe analoge Spannung zwischen zwei voreingestellte
Drehzahlen umschaltbar. Rampenfunktion einstellbar.

Schutzbeschaltung )
Die Endstufe ist gegen thermische Uberlast und die Steuerein-
gange gegen Uberspannung geschutzt.

Elektrische Daten DEC 50/5

Betriebsspannung V.. 10-50VDC
Max. Ausgangsspannung 0.95 xV,
Max. Ausgangsstrom | 10 A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A
Gewicht ca.155g
Abmessungen (L x B x H) 95 x 75 x 24 mm

Befestigung Flansch fur M3-Schrauben
Bestellnummer

230572 DEC 50/5 1-Q-EC Verstarker

maxon motor
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4-Quadranten EC Verstirker

Die Kombination von EC-Motoren und 4-Quadranten Verstéarkern
ergibt hochdynamische Antriebssysteme. Mit den Zusatzfunktio-
nen der maxon-Verstarker kénnen flexible Regelungen realisiert
werden, welche die Motorwelle in jeder Situation unter Kontrolle
haben.

4-Quadranten-Betrieb

Kontrollierter Beschleunigungs-
und Bremsbetrieb in beiden
Drehrichtungen (alle 4 Qua-
dranten)

Ein Muss fur Positionier-

Qll nb "G\n Ql

-
aufgaben Qlll “@ G" Qlv

EC-Motoren mit Hall-Sensoren: Betriebsarten

Spannungssteller mit IXR
Kompensation

Dem Motor wird eine Spannung
zugefihrt, die dem angelegten
Drehzahlsollwert proportional
ist. Lastdnderungen werden
kompensiert. Geeignet fur
durchschnittliche Anspriiche

an die Drehzahlkonstanz.

Sollwert ¢

Hall-Sensor Drehzahlregler
Der Drehzahlregler vergleicht
das digitale Geschwindigkeits-
signal der Hall-Sensoren mit
dem Sollwert. Bei einer Ab-
weichung wird die Drehzahl
dynamisch nachgeregelt. Gute
Regelung ab einer entsprech-
enden Mindestdrehzahl.

Sollwert

Stromregelung

Der Stromregler halt den
Motorstrom (Drehmoment)
konstant auf den vorgegebenen
Sollwert. Geeignet fir Anwen-
dungen mit einem ubergeord-
neten Lageregler.

Sollwert ¥

EC-Motoren mit Hall-Sensoren und Encoder: Betriebsarten

Encoder Drehzahlregler

DECV 50/5
4-Q-EC Verstarker

Der DECV (Digital EC Controller Voltage regulated) ist ein kom-
pakter, digitaler 4-Quadranten Drehzahliregler zur Ansteuerung
von EC-Motoren mit einer Leistung von bis zu 250 Watt. Der ver-

wendete EC-Motor muss mit Hall-Sensoren ausgeriistet sein.

Betriebsarten

Drehzahlregler fur Drehzahlen ab 1000 min (nicht geeignet fur
Positionieraufgaben). Geregelter Betrieb beim Beschleunigen
und Bremsen.

Einfache Inbetriebnahme

Steckbare Anschlussklemmen, simple Einstellung Gber DIP-
Schalter. Stabiles Drehzahlverhalten bei Sollwert- und Stérgros-
senanderungen.

Reduzierte Motorerwarmung

Intern geregelte Zwischenkreisspannung vermindert den Motor-
stromrippel (kleinere Selbsterwarmung des Motors), besonders
geeignet fur niederimpedante Motoren. Keine zusétzlichen
Motordrosseln erforderlich.

Flexibel

Robustes und kompaktes Metallgehause in Modulbauform bietet
diverse Befestigungsméglichkeiten. Grosser Eingangsspan-
nungsbereich 12-50 VDC.

Schutzbeschaltung

Gegen Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss
der Motorleitungen gegeneinander und thermische Uberlast
geschutzt.

DEC 70/10
4-Q-EC Verstarker

Der DEC 70/10 (Digital EC Controller) ist ein kompakter digitaler
4-Quadranten-Verstarker zur Ansteuerung von EC-Motoren mit
einer Leistung von bis zu 700 Watt. Der verwendete EC-Motor
muss mit Hall-Sensoren ausgeriistet sein.

Betriebsarten

Digitaler Drehzahlregler (mittels Hallsensorerfassung, ab 1000 min™'),
Spannungssteller mit IXR Kompensation oder Stromregler (ge-
eignet fir Positionieraufgaben) tiber DIP-Schalter wahlbar.

Optimierte Bauform
Robustes und kompaktes Metallgehduse in Modulform bietet
diverse Befestigungsmdglichkeiten.

Einfache Inbetriebnahme
Trennbare Anschlussklemmen, keine aufwéndige Abstimmung nétig.

Umfassende Funktionalitat

Freischalten der Motorwicklung und Abbremsen der Motorwelle
steuerbar. Einstellbare Maximalstrom- und Drehzahl-Begren-
zung. Betriebszustandsanzeige mit roter und grtiner LED.

Flexible Sollwertvorgabe

Sollwert durch internes oder externes Potentiometer oder durch
analoge Spannung. Verschiedene Drehzahlbereiche tber DIP-
Schalter wahlbar. Rampenfunktion einstellbar.

Schutzbeschaltung

Gegen Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss
der Motorleitungen gegeneinander und thermische Uberlast
geschutzt.

DES 50/5, DES 70/10
4-Q-EC Servoverstarker

205679 228597

Der DES (Digital EC Servoamplifier) ist ein sehr leistungsféahiger
digitaler Servoverstarker mit sinusférmiger Stromkommutierung
fir die perfekte Regelung von EC-Motoren mit einer Leistung bis
700 Watt. Der verwendete EC-Motor muss mit Hall-Sensoren und
3-Kanal-Encoder ausgeristet sein.

Betriebsarten
Digitaler Drehzahlregler und digitaler Stromregler (Drehmoment-
regler), gut geeignet fur Positionieraufgaben.

Digital

Der Digitale Signal Prozessor (DSP) ermdglicht schnelle digitale
Regler. Nummerische Vorgabe von konstanten und reproduzier-
baren Parametern realisierbar.

Einfache Inbetriebnahme

Unkomplizierte Anschlusstechnik, abgestimmt auf maxon- EC-
Motoren. Einfacher Abgleich mittels weniger Potentiometer
oder alternativ konfigurierbar und kommandierbar tber serielle
Schnittstelle (RS232 oder CAN).

Schutzbeschaltung
Uberwachung von Uberstrom und Kurzschluss der Motorleitun-
gen sowie Uberspannung.

Einstellung mittels PC

Unterstitzung durch Graphical User Interface (GUI), Windows
DLL fur RS232 mit mehreren Programmierbeispielen.

Elektrische Daten DES 50/5 DES 70/10

Der Drehzahlregler vergleicht Sollwert _# Betriebsspannung V. 12-50 VDC 24-70VDC
das digitale Geschwindigkeits- Elektrische Daten DECV 50/5 Max. Ausgangsspannung 0.9 x V. 0.9 xV,
signal des E_nc_oders mit _dem Betriebsspannung V. 12-50 VDC Elektrische Daten DEC 70/10 Max. Ausgangsstrom | 15A 30A
Sollwert. Bei einer Abweichung Max. Aus . Ausgangsstrom dauernd | 5A 10A
wird die Drehzahl dynamisch o gangsspannung 0.95 x VCC Betrlebsspannung VCC 10-70VDC " cont

nachgeregelt. Sehr gute Max. Ausgangsstrom |, 10A Max. Ausgangsspannung (XPAA Mechanische Daten I
Regelung auch bei kleinen Ausgangsstrom dauernd lgo 5A Max. Ausgangsstrom |__ 20A Gewicht ca. 4309 ca.400g
Drehzahlen. Ausgangsstrom dauernd I, 10 A Abmessungen (LxBxH) 180x103x26 mm  180x103x29 mm
Sramegelung gy Coven ca 1805 Corsiaung oo,
Der Stromregler halt den Sollwert Abmessungen (L x B x H) 95 x 75.5 X 24 mm Gewicht ca. 400 g Bestellnummern

Motorstrom (Drehmoment) Befestigung Flansch fiir M4-Schrauben Abmessungen (L x B x H) 120 x 103 x 27 mm 205679 DES 50/5 digitaler 4-Q-EC Servoverstarker im

Modulgehéuse
228597 DES 70/10 digitaler 4-Q-EC Servoverstarker im
Modulgehéuse

235811 DSR 70/30 Brems-Chopper
223774 Encoder Adapter nach DIN 41651 auf Schraubklemmen
347919 Drosselmodul 3x 0.1 mH je 10 A

konstant auf den vorgegebe-
nen Sollwert. Geeignet fir
Anwendungen mit einem
Ubergeordneten Lageregler.

Bestellnummer
305259 DECV 50/5 4-Q-EC Verstarker im Modulgeh&use

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper

Befestigung Flansch fir M3-Schrauben

Bestelinummer

306089 DEC 70/10 4-Q-EC Verstarker im Modulgehause

235811 DSR 70/30 Brems-Chopper

Details zu den Steuerungen finden Sie im Katalog und
unter shop.maxonmotor.com

maxon motor
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EPOS2 Positioniersteuerung

Wenn die Anforderungen an Antriebssysteme liber reine Dreh-
zahl- und Drehmomentregelungen hinausgehen und wieder-
kehrende Positionierprozesse in komplexen Bewegungsbahnen
erfolgen miissen, kommen Positioniersteuerungen zum Einsatz.
Mit der EPOS2 (Easy Positioning System) steht eine modular auf-
gebaute Produktreihe fiir DC- und EC-Motoren zur Verfiigung.

Standardisiert, erweiterbar

CANopen Standard CiA DS-301, DSP-402 und DSP-305. Ein-
fachste Integration in bestehende CANopen Systeme. Vernetzbar
mit weiteren CANopen Modulen. Alternativ Gber serielle Schnitt-
stelle (USB und RS232) ansteuerbar.

Flexibel, modular

Die gleiche Technologie fiir DC- und EC-Motoren. Konfigurierbare
Ein- und Ausgénge fur Endschalter, Referenzschalter, Bremsen
und flr andere Sensoren und Anzeigen in Antriebsnahe.

Einfache Inbetriebnahme mittels EPOS Studio

Graphisches Benutzer-Interface (GUI) mit vielen Funktionen und
Wizards fiur die Inbetriebnahme, automatische Reglereinstellung,
1/0O-Konfiguration, Tests.

Einfache Programmierung

Zahlreiche vorbereitete IEC 61131-3 Bibliotheken fiir CAN-Master
Einheiten diverser SPS-Hersteller (Beckhoff, Siemens/Helmholz,
VIPA) und 32-bit Windows-DLLs fir PC Master (IXXAT, Vector und
National Instruments) vorhanden. Diverse Programmierbeispiele
fir MS Visual C#, MS Visual C++, MS Visual Basic, Borland C++,
Borland Delphi, National Instruments LabVIEW und National
Instruments LabWindows/CVI frei verfligbar.

Modernste Technologie
Digitale Positions-, Drehzahl- und Strom/Drehmoment-Regelung.
Sinuskommutierung fur héchsten Gleichlauf bei EC-Motoren.

Slave-Version (Online-Kommandiert)
Einzelne Bewegungs- und |/O-Befehle werden von einem lber-
geordneten System, welches die Prozessablaufsteuerung

Ubernimmt, an die Positioniersteuerung geschickt. Dazu stehen
produktspezifische Befehlssétze zur Verfigung.

J.e ePos2 )¢ EPOS2 EPOS2
PP

N N

CANopen

Master Slave

FF9

EPOS2 Betriebsmodi

Punkt-zu-Punkt

Der «CANopen Profile Position Mode» dient zur Positionierung
der Motorachse von Punkt A nach Punkt B. Die Positionierung
erfolgt in Bezug auf den Achsennullpunkt (absolut) oder auf die
aktuelle Achsenposition (relativ).

Interpolated Position Mode (PVT)

Dank dem Interpolated Position Mode ist die EPOS2 in der Lage
eine durch Stitzpunkte vorgegebene Bahn synchron abzufahren.
Mit einem geeigneten Master kénnen sowohl koordinierte Mehr-
achsbewegungen als auch beliebige Profile in einem 1-Achssys-
tem ausgefiihrt werden. (PVT = Position and Velocity versus Time)

Positions- und Drehzahiregelung mit Vorsteuerung (Feed Forward)
Die Kombination aus regelndem Feedback Control und steu-
erndem Feed Forward ermdéglicht eine optimale Regelung. Die
Vorsteuerung reduziert den Regelfehler. Die EPOS2 unterstutzt
die Beschleunigungs- und Drehzahlvorsteuerung.

Geschwindigkeitsregelung

Beim «CANopen Profile Velocity Mode» wird die Motorachse mit
einer vorgegebenen Sollgeschwindigkeit bewegt. Die Motorachse
behalt die Geschwindigkeit, bis eine neue Geschwindigkeitsvorga-
be gemacht wird.

Drehmomentregelung

Mit dem «Current Mode» kann ein konstantes Moment an der
Motorwelle geregelt werden. Die verwendete Sinuskommutierung
erzeugt einen minimalen Drehmomentrippel.

Referenzfahrt

Der «CANopen Homing Mode» dient der Referenzierung auf eine
spezielle mechanische Position. Zur Referenzierung stehen mehr
als 30 Methoden zur Verfigung.

Elektronisches Getriebe

Beim «Master Encoder Mode» folgt der Motor einer von einem ex-
ternen Drehgeber erzeugten Fuhrungsgrosse. Mittels Software-Para-
meter kann zusétzlich ein Getriebefaktor definiert werden. Mit dieser
Methode kénnen sehr einfach zwei Motoren synchronisiert werden.

Step/Direction

Im «Step/Direction Mode» wird die Motorachse mit einem digita-
len Signal schrittweise bewegt. Dieser Modus kann Schrittmoto-

ren ersetzen. Er erlaubt beispielsweise auch die Verwendung der
EPOS2 an SPS-Steuerungen ohne CAN Schnittstelle.

Analoge Kommandierung

Im Position-, Velocity- und Current Mode kann alternativ tber eine
externe analoge Sollwertspannung kommandiert werden. Diese
Funktion bietet eine weitere Mdglichkeit die EPOS2 ohne serielle
Online-Kommandierung zu betreiben.

Capture-Eingénge (Position Marker)

Die digitalen Eingdnge kénnen so konfiguriert werden, dass beim
Auftreten einer positiven oder/und negativen Flanke eines Einganges
der aktuelle Positionswert gespeichert wird.

Trigger-Ausgang (Position Compare)

Die digitalen Ausgange kénnen so konfiguriert werden, dass bei
einem einstellbaren Positionswert ein digitales Signal ausgegeben
wird.

Dual Loop Positions-und Drehzahlregelung

Mittels einem zusatzlichen Sensor wird lastseitig hochpréazis und
direkt geregelt, die Motorregelung ist untergeordnet. Die Unterset-
zung, das mechanische Spiel und Elastizitat in der Mechanik wer-
den kompensiert. Ein weites Spektrum von Sensoren ist zuldssig:
digitale Inkrementalencoder, SSI Absolutencoder, analoge Inkre-
mentalencoder (sin/cos). (Fir EPOS2 50/5 und EPOS2 70/10.)

Ansteuerung von Haltebremsen

Die Ansteuerung der Haltebremse kann im Geratestatusmanage-
ment eingebunden werden. Dabei kann die Verzégerungszeit
beim Ein- und Ausschalten individuell konfiguriert werden.

EPOS2 24/2
Slave-Version

380264

390003

Die EPOS2 24/2 ist abgestimmt auf biirstenbehaftete DC-Motoren
mit Encoder oder biirstenlose EC-Motoren mit Hall-Sensoren und
Encoder bis 48 Watt.

Merkmale

— Mehrere Geratevarianten erlauben den Betrieb unterschiedli-
cher maxon-DC- und EC-Kleinstmotoren bis 48 Watt

— Punkt zu Punkt Steuerung (1-Achs)

— Interpolated Position Mode (PVT)

— Kombination mehrerer Antriebe tiber CAN Bus

— CANopen

— 6 digitale Eingénge (TTL-Pegel)

— 2 digitale Ausgange

— 2 analoge Eingange (12-bit ADC)

— Miniaturisierte Modulbauform

Slave-Version (Online-Kommandierung) mittels CAN Master
(EPOS P, PC, SPS, SoftSPS, etc.) oder PC tiber USB oder
RS232 Schnittstelle

Typische Einsatzbereiche

— Kleingeratebau

— Automatisierungsaufgaben
— Antriebstechnik

Elektrische Daten EPOS2 24/2

Betriebsspannung V. 9-24VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9 xV.
Max. Ausgangsstrom | 4A
Ausgangsstrom dauernd |, 2A
Mechanische Daten

Gewicht ca.30g
Abmessungen (L x B x H) 55x 40 x 17 mm

Befestigung Befestigungsbohrungen fir
M2.5-Schrauben

Bestellnummer

390438 EPOS2 24/2 fiir DC Motoren
380264 EPOS2 24/2 fiir EC 16 / EC 22 Motoren
390003 EPOS2 24/2 fur DC / EC Motoren

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper

Elektrische Daten

EPOS2 Module 36/2
Slave-Version "

Das EPOS2 Module 36/2 ist ein OEM Positioniersteuerungs-
Modul und ist abgestimmt auf biirstenbehaftete DC-Motoren mit
Encoder oder biirstenlose EC-Motoren mit Hall-Sensoren und
Encoder bis 72 Watt.

Merkmale

— DC- und EC-Motoren bis 72 Watt

— Punkt zu Punkt Steuerung (1-Achs)

— Interpolated Position Mode (PVT)

— Kombination mehrerer Antriebe tber CAN Bus
— CANopen

— 6 digitale Eingénge (TTL-Pegel)

— 3 digitale Ausgange

— 2 analoge Eingénge (11-bit ADC)

— Miniaturisierte offene Elektronik-Platine (OEM)

Slave-Version (Online-Kommandierung) mittels CAN Master
(EPOS2 P, PC, SPS, SoftSPS, p-Prozessor, etc.) oder PC lber
USB") oder RS232 Schnittstelle

“) Externer Tranceiver nétig

Typische Einsatzbereiche

— Kleingerétebau

— Automatisierungsaufgaben
— OEM Kunden

EPOS2 Module 36/2

Betriebsspannung V.. 11-36 VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9 xV.
Max. Ausgangsstrom | 4A
Ausgangsstrom dauernd I, 2A

Mechanische Daten
Gewicht ca.10g
Abmessungen (L x B x H)

54.5 x 28.2 x 9 mm
Befestigung Kartensteckleiste mit Verriegelung
Bestellnummer

360665 EPOS2 Module 36/2

363407 EPOS2 Module Starter-Kit

maxon motor
driven by precision




EPOS2 24/5
Slave-Version

Die EPOS2 24/5 ist abgestimmt auf biirstenbehaftete DC-Motoren
mit Encoder oder biirstenlose EC-Motoren mit Hall-Sensoren und
Encoder bis 120 Watt.

Merkmale

— DC- und EC-Motoren bis 120 W

— Punkt zu Punkt Steuerung (1-Achs)

— Interpolated Position Mode (PVT)

— Kombination mehrerer Antriebe tiber CAN Bus
— CANopen

— 6 digitale Eingédnge (TTL- und SPS Pegel)

— 4 digitale Ausgange

— 2 analoge Eingénge (12-bit ADC)

— Kompakte Modulbauform

Slave-Version (Online-Kommandierung) mittels CAN Master
(EPOS2 P, PC, SPS, SoftSPS, etc.) oder PC tber USB oder
RS232 Schnittstelle

Typische Einsatzbereiche

— Geréatebau

— Produktionsmaschinen

— Automatisierungsaufgaben

Elektrische Daten EPOS2 24/5

Betriebsspannung V. 11-24VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9xV,
Max. Ausgangsstrom | 10A
Ausgangsstrom dauernd |, 5A
Gewicht ca.170 g
Abmessungen (L x B x H) 105 x 83 x 24 mm
Befestigung Flansch fir M3-Schrauben

Bestellnummer

367676 EPOS2 24/5

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper

EPOS2 50/5, EPOS2 70/10
Slave-Version

347717 N 375711

Die EPOS2 50/5 und EPOS2 70/10 sind abgestimmt auf birsten-
behaftete DC-Motoren mit Encoder oder biirstenlose EC-Motoren
mit Hall-Sensoren und Encoder bis 700 Watt.

Merkmale

— DC- und EC-Motoren bis 700 W

— Punkt zu Punkt Steuerung (1-Achs)

— Interpolated Position Mode (PVT)

— Kombination mehrerer Antriebe tiber CAN Bus

— CANopen

— EPOS2 50/5 11 digitale Eingange (optoentkopppelt)
5 digitale Ausgénge und 1 analoger Ausgang

— EPOS270/10 7 digitale Eingénge (optoentkopppelt)
3 digitale Eingange (differentiell)
3 digitale Ausgéange (optoentkopppelt)
1 digitaler Ausgang (differentiell)
1 digitaler Ausgang

— 2 analoge Eingénge (12-bit ADC, differentiell)

— Kompakte Modulbauform

Slave-Version (Online-Kommandierung) mittels CAN Master
(EPOS2 P, PC, SPS, SoftSPS, etc.) oder PC Giber USB oder
RS232 Schnittstelle

Typische Einsatzbereiche

— Geratebau

— Produktionsmaschinen

— Automatisierungsaufgaben
— Anlagenbau

Elektrische Daten EPOS2 50/5| EPOS2 70/10

Betriebsspannung V.. 11-50VDC 11-70VDC

Max. Ausgangsspannung 0.9 xV, 0.9xV,
Max. Ausgangsstrom | 10 A 25A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A 10 A
Gewicht ca.240g ca.330 g
Abmessungen (LxBxH) in mm 120x93.5x27 150x93x27

Befestigung Flansch fir M3-Schrauben

Bestellnummern

347717 EPOS2 50/5
375711 EPOS2 70/10

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper zu EPOS2 50/5
235811 DSR 70/30 Brems-Chopper zu EPOS2 70/10

EPOS2 P Programmierbare
Positioniersteuerung

Antriebssysteme, die ohne Computerunterstiitzung komplexe
Positionieraufgaben erfiillen miissen, bendtigen Steuerungen
mit entsprechender Intelligenz. Die EPOS2 P kann so program-
miert werden, dass eine oder mehrere Achsen selbststandig
angetrieben werden.

Master-Version (Programmierbar)

— Selbststandige Prozessablaufsteuerung ohne tibergeordnetes
System. Der Prozessablauf muss zuvor in die Positioniersteue-
rung programmiert werden.

Standalone - Einachssystem

Master
— EPOS2 P

Standalone - Mehrachssystem

Master Slave
EPOS2 P
]

;ﬂ I EPOS2 l EPOS2 I EP.O.S-2
~ |E IE |E
N NN
EPOS Studio

Fur die Programmierung nach IEC 61131- ===
3 stehen die Editoren (ST, IL, FBD, LD, I

SFC) des leistungsfahigen Tools «<EPOS | E=-
Studio» zur Verfugung. Der integrierte T
Project-Browser zeigt alle Ressourcen des
Netzwerkes an. Komplexe Programme mit
vielen dezentralen Steuerungen kénnen ]
damit optimal verwaltet werden. Die Kon- ; -
figuration und Vernetzung der Antriebs- ' T
systeme erfolgt in kiirzester Zeit mittels

intelligenten step-by-step Wizards. o

Motion Control Bibliothek

Durch Industriestandards werden Komplexitat und Entwicklungs-
aufwand von Antriebssystemen erheblich reduziert. Die Motion
Firmware Bibliothek wurde nach verbreitetem Motion Control
Standard implementiert. Standardisierte Funktionsbldcke erleich-
tern die Implementation.

Kabel / Zubehor

Fir die EPOS2 P besteht ein umfangreiches Angebot an Kabeln
und Zubehdr.

Details zu den Steuerungen finden Sie im Katalog und
unter shop.maxonmotor.com

EPOS2 P 24/5
Master-Version

Die EPOS2 P ist eine frei programmierbare Positioniersteuerung
mit integrierter Endstufe, aufbauend auf der EPOS Slave-Version.
Sie eignet sich fiir DC- und EC-Motoren mit Inkrementalencoder
und einer Leistung bis 120 Watt.

Standalone-Antriebssystem

Die Standalone-Ausfiihrung der EPOS2 kann mit selbsterstellten
Ablaufprogrammen ganze Einachs- und Mehrachssysteme auto-
nom kontrollieren, womit eine Ubergeordnete intelligente Steue-
rungseinheit entfallt. Uber den CAN Bus kénnen alle Achsen gleich-
zeitig koordiniert werden. Die Kombination mit Motoren von maxon
ergibt prazise Antriebssysteme fir hochdynamische Bewegungen.

Technologie

Die Programmierung der Applikationen erfolgt nach IEC 61131-3
Standard. Zur Speicherung kommt ein nicht flichtiger Flash-Spei-
cher zum Einsatz. Die dreistufige Code Optimierung erstellt den
Bedurfnissen der Applikation angepasste IEC 61131-3 Program-
me; optimiert nach Speicher, Performance oder einer Kombination
aus beiden.

maxon Benutzerbibliothek

Dank der zusatzlichen maxon Benutzerbibliothek wird das Pro-
grammieren von sich wiederholenden Motion Control Aufgaben
vereinfacht. Anhand der «Best Practice» Programme und den
zahlreichen Anwendungsbeispielen kdnnen zielstrebig IEC61131-3
Applikationsprogramme erstellt werden.

Leistungsmerkmale

— 32 Bit Host Prozessor, 60 MHz

— 1 MB Speicher, davon frei verfligbarer Programmspeicher 768 KB
— Typ.2.5 ms /5000 Zeilen AWL

4 KB nicht fllichtiger Speicher

Digitaler Motion Control Signalprozessor

Elektrische Daten EPOS2 P 24/5

Betriebsspannung V 11-24VDC
Max. Ausgangsspannung 0.9xV,
Max. Ausgangsstrom | 10 A
Ausgangsstrom dauernd I, 5A
Gewicht ca.180 g
Abmessungen (L x B x H) 105 x 83 x 24 mm
Befestigung Flansch fir M3-Schrauben

Bestellnummer

378308 EPOS2 P 24/5

309687 DSR 50/5 Brems-Chopper

maxon motor
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Technologien Produktion und Test

Elektronik
Spezialausfiuhrungen
Passgenaue Antriebselektronik
direkt vom Motorlieferanten

Individuelle Elektronik fiir kreative Ildeen

Unser Know-how in der Antriebstechnik und Elektronik ent-
faltet sich auch bei der Herstellung von kundenspezifischen
Ausfiihrungen.

Wir entwickeln Spezialausfiihrungen gemaéss lhren Spezifika-
tionen und liefern Elektronik abgestimmt auf maxon-Motoren
zu konkurrenzfdhigen Preisen, vom Prototyp bis zur Serie.

Fiir das Design und die Herstellung orientieren wir uns an
neusten Industriestandards und setzen auf modernste Tech-

nologien.
Entwicklungstools Elektronik (analog und digital) Herstellung von Prototypen In-House
— PCB-Layouts, Schaltbilder
— Simulationssoftware 8 und 32 Bit Mikroprozessor Moderne Produktionsanlagen fiir die Herstellung
von Mustern
Effiziente Projektplanung 16 und 32 Bit digitaler Signal-Prozessor
Schnelle Muster-Lieferung
Umfangreiches Entwicklungs Know-how Mixed-Signal ASIC
Modernste und passende Qualifizierungseinrichtungen
Hardware Entwicklung SMD, fine pitch, ball grid array, chip on board
(wire bonding und Flip-Chip) Test-Anlagen werden In-House hergestelit
Embedded Software Entwicklung
Rigid printed circuit (RPC), Rigid-Flex (RFPC) und Qualifizierte Lieferanten fiir kleine und grosse Serien
Entwicklung von Applikationssoftware Flex-Substrates (FPC)
Mechatronisches Systemdesign Spezielle Warmedesigns

Dank der hohen Leistungsdichte ist die EPOS2-hasierte
Positioniersteueruny ideal fiir den harten Einsatz in
Industrie-Rohoteranwendungen.

Der direkt im Motor eingebaute EC-
Verstarker kombiniert Rotorlage-Aus-
wertung und Blockkommutierung der
Motorphasen unter ausserst knappen
Platzverhaltnissen. Minimaler Verdrah-
tungsaufwand inklusive.

maxon motor
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